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自動運転レベル 概要 責任関係 実現システム
レベル 1 加速・操舵・制動のいずれかをシ

ステムが行なう状態 ドライバー 安全運転支援システム

レベル 2 加速・操舵・制動のうち複数の操
作をシステムが行なう状態 ドライバー

準自動走行
システム

自動走行
システム

レベル 3 加速・操舵・制動をすべてシステ
ムが行ない、システムが要請した
時はドライバーが対応する状態

ドライバー
（自動走行モード中）

レベル 4 加速・操舵・制動をすべてシステ
ムが行ない、ドライバーがまった
く関与しない状態

システム 完全自動走行
システム
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